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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP
Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna odnosi sig do wymagan wspolnych dla poszczegélnych wymagan technicznych
dotyczqcych wykonania i odbioru robot.

Zakres stosowania SST

Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne stanowiq czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu Robot .

Zakres Robot objetych SST
Wymagania ogolne nalezy rozumiec i stosowac w powiqzaniu z innymi Szczegolowymi Specyfikacjami Technicznymi.
Ogdlne wymagania dotyczqce Robot
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za ich zgodnosc z Dokumentacjg Projekiowq, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajqcy w ustalonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi | administracyjnymi,
Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakoriczenia i
odbioru ostatecznego Robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzqdzenia

zabezpieczajqce w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony Robot, wygody spolecznosci i innych.

Fakt przystqpienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyinych.
Tablice informacyjne bedq utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotvezqce ochrony
Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robdt Wykonawca bedzie:
-utrzymywac Teren Budowy [ wykopy w stanie bez wody stojqcej,

-podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majqce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyezacych ochrony
Srodowiska na terenie i wokol Terenu Budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub uciqzliwosci dla oséb lub wiasnosci
spolecznej i innych, a wynikajqcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania. Stoswjqc sie do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:

Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktore w sposcob trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot bedq mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
Jednostke.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacii na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedqcych wiascicielami tvch urzqdzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawiajqcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji | urzqdzen w czasie trwania budowy.




Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju Robdt, ktdre
majq byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzqdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomic¢
Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot,

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadz.

i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajqc wszelkief pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzqdzen podziemnych.
Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzegad przepisow dotyczqcych bezpieczenstwa i higieny pracy.
Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materialy i urzqdzenia uzywane do Robdt od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno byc prowadzone w taki
sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajqcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczqcé Roboty natychmiast po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowiqzany jest znac wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i migjscowe oraz inne przepisy i

wytyczne, ktore sq w jakikolwiek sposob zwiqzane z Robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

MATERIALY
Zridla uzyskania materialow

Zatwierdzenie partii (czesci) materialow z danego zZrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
Zrodla uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowiqzany jest do udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego 2rédia w sposob ciagly spefniajq wymagania Szczegotowej Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu Robot.

Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom zostanq przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy rodzaj
Robét, w ktdrym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczqc sie z jego nieodebraniem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni aby tymezasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedq one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojq jakosé i wlasciwosé do Robét i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora. Miejsca czasowego skiadowania bedq zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
Jakos¢ wykonywanych Robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujqce zachowania warunkow Umowy , zostanq przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplynq niekorzystnie na
Jakos¢ wykonywanych Robdt i wiasciwosci przewozZonych materialow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezqco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami ha
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowq oraz za jakosé zastosowanych materialow i
wykonywanych Robdt, za ich zgodnosc¢ z Dokumentacjq Projektowq, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
Robot oraz poleceniami Inspektora.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokohwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zostang, Jesii
wymagac tego bedzie Inspektora, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt,

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Polecenia Inspektora bedq wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich ofrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbq zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tvtulu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiqzkéw Wykonawcey nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi, programu zapewnienia
Jakosci oraz BIOZ.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora. Przed przystqpieniem do pomiaréw lub badar, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

llosci badan kontrolnych , ktore Wykonawca winien zrobic i przediozy¢ Inspektorowi podane sq w innych SST. W
przypadku niejasnosci lub braku szczegélowych zapisow ilos¢ badan do wykonanie wskaze Inspektor Nadzoru w
czasie trwania robot.

Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedq przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inspektor i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru Robot wskazuje Umowa.
8 ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajq nastepujqcym etapom odbioru.
- odbiorowi Robot zanikajqcyeh i ulegajqcych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiqzany przygotowac Operat Kolaudacyjny zawierajqcy dokumenty
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI sq zapisy ujete w Umowie.






D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji techniczney (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robét
zwiqzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

Zakres stosowania SST
Szeczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacyi dotyczq zasad prowadzenia robdt zwiqzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwigjqcymi 1 majqcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz poloZenia obiektow
inzynierskich.

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zalkres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodzq:

a)sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punkiow wysokosciowych,
b)uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c)wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d)wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e)zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajqcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ogdlne wymagania dotyczqcee robot

Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

MATERIALY

Ogoélne wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wmagania
ogolne”.

Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostalych punitow nalezy stosowad paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30
m, a dla punkiow utrwalanych w istniejqcej nawierzehni bolce stalowe svednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqee sprietu

Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy I punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujqcy sprzet.

—teodolity lub tachimertry,

—niwelatory,

—dalmierze,

~tyczki,

—faty,

—tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jef punktow wysokoSciowych powinien gwarantowad uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne ”.



Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiqzujqcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia robat.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajqce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowad INSPEKTORA o wszelkich bledach wylrytych w wytyczeniu punkitow
glownych trasy i (lub) reperdw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roziniq sie od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktore bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie mogq by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez InZyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszq by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajqce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i poloZenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny byé zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt nalezq do obowigzkow Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzZyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takie dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicq robot
ziemnych.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowq oraz inne dane geodezyjne , przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacyi projektowe.
Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giownych | w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaftowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow,

Dopuszcezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byc
wieksze 5 cm . Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnosciq do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastqpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjq projektowq oraz w miejscach wymagajqcych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowac w przypadku nasypoéw o wysokoSci przekraczajqcej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosé
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosc ta
co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjq projektowq.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.



D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszef szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot zwiqzanych z rozbiorkq elementow drég, ogrodzen i przepustow

Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrkq elementéw
drogowych.

Ogolne wymagania dotyczqcee robot

Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
,» Wymagania ogolne”.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprietu
Ogolne wymagania dotyczqee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.
Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwiqzanych z rozbidrkq elementéw drog, ogrodzen i przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— ladowarki,

— Zurawie samochodowe,

— samochody cigzarowe,

— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

—  koparki.

WYKONANIE ROBOT. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”,

Wykonanie robdt rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, ogrodzen i przepustow obejmujq usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byc¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajq sie wlasnosciq Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce
okresione w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST stajq sie wlasnosciq Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.




Doty (wykopy) powstale po rozbicrce elementéw drdg, ogrodzen i przepustow znajdujqce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjq projektowq bedq wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych naleiy wypeinic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.



D.02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru liniowych robét
ziemnych.

Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
robot .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég i
obejmujq:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

¢) budowe nasypoéw drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

Ogolne wymagania dotyczqce robot

Ogdlne wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine”
MATERIALY (GRUNTY).

Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw

Ogélne wymagania dotyczqce materiafow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
SPRZET. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine™

Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujqcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie mozliwosciq korzystania z

nastepujgcego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, ladowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzqdzenia do hydromechanizacji
itp.),

—  transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociqgi itp.),

—  sprzetu zageszczajqcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

TRANSPORT, O0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyczqee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

Transport gruntow

Wybadr $rodkow transportowych oraz metod transportu powinien bycé dostosowany do rodzaju gruntu (materialu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkow transportowych powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiafu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze byé podstawq roszczen Wykonawey, dotyczqcych

dodatkowej zaplaty za transport.
WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”

Dokiadnosé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny byé wigksze niz k 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczad + 1 em i -3 cm.

Szerokosé gornej powierzchni korpusu nie moze réznié sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz k 10 em, a krawedzie
korony drogi nie powinny miec¢ wyraznych zalaman w planie.



Pochylenie skarp nie powinno réznié si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyraionej tangensem kqta.
Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé k 10 cm .

Odwodnienia pasa robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzqdzen, stanowiqcych elementy systemow odwadniajqcych, ujetych w dokumentacji projekiowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykonad urzqdzenia, kitére zapewniq odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowiqzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawad w calym okresie trwania
robot spadki, zapewniajqce prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegnq nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwalq nieprzydanose,
Wykonawca ma obowiqzek usuniecia tych gruntéw i zastqpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajqcego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiad jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie trwania robét ziemnych,
Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuiny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajqce szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny
nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy
uwzglednié ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminow wykonywania innych robét na spelnienie
wymagan dotyczqcych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych. Zrédla wody, odslonigte przy
wykonywaniu wykopow, nalezy ujqé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot
ziemnych.

Rowy

Rowy powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq i SST. Szerokos¢ dna i glebokosé rowu nie mogq roznic sie od
wymiaréw projektowanych o wiecej niz & 5 cm.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji oraz z
dokumentacjq projektowq.
Szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:
- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Szerokosc korpusu ziemnego

Szerokosé korpusu ziemnego nie moze réznié sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz k 10 cm.

Szerokos¢ dna rowow

Szeroko$c dna rowdw nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz k 5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogq rvoznic sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze roznic sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem
kata.

Rownosé korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego nie mogq przekraczac 3 cm.
Rownosc skarp

Nierdwnosci skarp nie mogq przekraczac k 10 cm.

Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wiekszych niz -3 cm lub +1 em.



Zasady postepowania 7 wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajqce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostanq odrzucone. Jesti
materialy nie spefniajqce wymagan zostanq wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Wykonawca wymieni je na
wlasciwe, na wilasny kosz1.

Wszystkie roboty, ktdre wykazujq wigksze odchylenia cech od okreslonych w specyfikacji powinny byc ponownie wykonane
przez Wykonawce na jego koszt.

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.






D.02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe/ specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopéw w
gruntach nieskalistych.

Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowyeh i nalezy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanych wyzZej.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacji dvdg i
obejmujq wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podioiu wykopu jest gruntem rodzimym, kiéry bedzie stanowil podloze nawierzchni powinien
charakteryzowad si¢ grupq nosnosci G, Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podioie
doprowadzié do grupy nosnosci G,.

WYKONANIE ROBOT

Zasady prowadzenia robot

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznosé w calym okresie prowadzenia robét, a naprawa uszkodzen,
wynikajqcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstgpstw od dokumentacji projektowej
obciqia Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposéb, aby grunty o réinym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byly
odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajqcy ich wymieszanie.

Odspajone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny byé bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odkiad. O ile InZynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruniéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

Z chwilq przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ pe nim jedynie ruch maszyn
wykonujqcych te czynnos¢ budowlanq. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, kiére nie spowodujq uszkodzeh
powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajqcych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obciqza Wykonawce robot ziemnych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01
Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W
czasie kontroli szezegolng uwage nalezy zwrocié na:

a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajqcy ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,

d) doktadnosc wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu .

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdélne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01






D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego

Zakres stosowania SST
Szezegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czg$¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonywaniu Robét.

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
profilowania i1 zaggszczenia podloza pod warstwy konstrukcyjne przeznaczonego do uloZenia konstrukcji
nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
Materialy Nie wystepuja.

SPRZET
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
Sprzet do wykonania robat

Wykonawea przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

—  rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub phyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowacé niekorzystnego wptywu na wlasciwoscei gruntu podioza.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezeéniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza,jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi 1 w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robot.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposéb wykonania musi byé
zaakceptowany przez Inspektora.

Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystgpujg zaniZenia poziomu w podiozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora ,
dowiezé dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilodci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokoSciowych i zagescic warstwe.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez

Inspektora.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej

warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podloza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wlasny koszt.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogélne zasady kontroli jakoséci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Badania w czasie robot

Czestotliwo§é  oraz  zakres badan i pomiardw  ustala Inspektor nadzoru na  budowie.
Szerokosé koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm
i-5cm.

Rownosé koryta (profilowanego podloza)
Nierownosci nie moga przekraczaé 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%.

Rzedne wysokoSciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”



D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE

1. WSTEP

I.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robét zwiqzanych z
wykonaniem warstw odsqezajqcych i odecinajgcych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robdt zwiqzanych z wykonaniem warstw odsqczajgcych i
odcinajqcych, stanowiqcych czesc podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy podioie stanowi grunt wysadzinowy lub watplivy,
nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczqce robot
Ogdlne wymagania dotyczqcee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pki 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsqczajgcych sq:
—  piaski,

—  Zwiri mieszanka,

—  geowldkniny,

a odeinajqeych - oprécz wyzej wymienionych:

—  mial (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw edsqeczajqcych i odcinajqcych powinny spetniac nastepujgce warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznosciq:
DIS i
—5
dSS
gdzie:
D5 - wymiar sita, przez kidre przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajqeej lub odsqczajqcef
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.
Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsqczajqcych warunek szczelnosci musi by¢ spefniony, gdy warstwa ta
nie jest ukladana na warstwie odcinajgcej.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznosciq:

gdzie:

U - wskaznik rozZnoziarnistosci,

deo - wymiar sita, przez kidre przechodzi 60% kruszywa tworzqeego warstwe odcinajqca,

do - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzqcego warstwe odcinajqca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsqczajacych i odeinajqeych powinien spelniaé wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku
1i2

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsqczajacych 1 odcinajgcych powinny spefniaé wymagania normy PN-B-11111 [3].
dla klasy I'1 1.



Mial kamienny do warstw odsqczajqcych i odcinajqcych powinien spelniac¢ wymagania normy PN-B-11112 [4].
2.4. Wymagania dla geowlokniny

Geowldkniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajqce | odsqczajqee powinny posiadaé aprobate techniczng wydang przez
uprawnionq jednostke.

2.5. Skladowanie materialow
2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsqczajqeej lub odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na
budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, 10 Wykonawca robot powinien zabezpieczyc kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania powinno byé réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5.2. Skiadowanie geowloknin

Geowlckniny przeznaczone na warstwy odsqczajqcq lub odcinajqeq nalezy przechowywac w opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach
czystych, suchych i wentylowanych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania warstwy odcinajqeej lub odsqczajqcej powinien wykazad sie mozliwosciq korzystania z
nastepujqcego sprzetu.

—  rowniarek,

— walcow statycznych,

—  plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyciqce transporiu
Ogélne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowldknin

Geowldkniny mogq byc transportowane dowolnymi Srodkami transportu pod warunkiem:

— opakowania bel (rolek) foliq, brezentem lub tkaning techniczng,

— zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu,

—  ochrony geowloknin przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,

—  niedopuszczenie do kontakiu bel z chemikaliami, Huszczami oraz przedmiotami mogqcymi przebic lub rozciqc geowlokniny.

Kazda bela powinna byé oznakowana w sposob umozliwiajqcy jednoznaczne siwierdzenie, Ze jest to material do wykonania warstwy
odsqczajqeef lub odcinajqce;.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pki 5.
5.2, Przygotowanie podioia

Podioze gruntowe powinno speiniaé wymagania okresione w SST D-02.00.00 , Roboly ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczaniem podloza”.

Warstwy odcinajqca | odsqczajqca powinny byé wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjq projektowg, z
tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiad naciqgniecie sznurkéw Iub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz
co 10 m.

5.3. Whbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno byc rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uiyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokosciowych. Grubosé roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna byé taka, aby po fej zageszczeniu osiqgnicto grubosé
projekiowang.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsqczajqeej lub odcinajqcej o grubosci powyZej 20 cm, to
whudowanie kruszywa nalezy wykonac¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie ukladania kazdej nastgpnef warsiwy moze nastqpic po odbiorze przez
InZyniera warstwy poprzedniej.



W migjscach, w ktdrych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienié¢ kruszywo na material o odpowiednich
wlasciwosciach.

Natychmiast po koricowym wyprofilowaniu warstwy odsqczajqcej lub odcinajqeej nalezy przysiqpic do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym naleZy rozpoczynad od krawedzi i stopniowo przesuwad pasami podiuinymi czesciowo
nakladajqcymi si¢, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi i
przesuwac pasami podfuznymi czesciowo nakladajqcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi,

Nierdwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢é wyréwnywane na biezqco przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla waleow warstwa odeinajqea i odsqezajgea powinna byé zageszczana piytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowad do osiqgni¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00 wedlug normalnej proéby Proctora,
przeprowadzonej wediug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okresiac zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarmisty material whudowany w warstwe odsqczajqeq lub odcinajgcq, uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia wedfug normalnej proby Proctora, kontrole zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalesy okresli¢
pierwomy i wiérny modut odksztaicenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie
powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnosé kruszywa podczas zageszezania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z toleranciq od -20% do +10% jej wartosci. W
przypadky, gdy wilgomosc kruszywa jest wyisza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyc przez mieszanie i napowietizanie. W
preypadiu, gdy wilgotnosé kruszywa jest nizsza od wilgotosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslonq ilosciq wody i réwnomiernie
wymieszac.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robdt Wykonawca
powinien wykonad odcinek probny w celu:

—  stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozkladania i zageszczania jest wlasciwy,

—  okreflenia grubosci warstwy materialu w stanie luinym koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci po zageszczeniu,

— ustalenia liczby przej$é sprzetu zageszczajqeego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzyc takich materialow oraz sprzetu, jakie bedq stosowane do wykonywania warstwy odcinajqcej
i odsqczajqeej na budowie.

Odcinek probny powinien byc zlokalizowany w miejscu wskazanym przez InZyniera.

5.5. Rozkladanie geowloknin

Warstwe geowlokniny nalezy rozkiadad na wyprofilowanej powierzchni podloza, pozbawionej ostrych elementow, kiére mogq spowodowac
uszkodzenie warstwy (na przyklad kamienie, korzenie drzew i krzewow). W czasie rozkladania warstwy z geowidkniny naleiy spelnic
wymagania okreslone w SST lub producenta dotyczqce szerokosci na jakq powinny zachodzié na siebie sqsiednie pasma geowiokniny lub
zasad ich fqczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do podloia gruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowloknin

Po powierzchni warstwy odcinajqcej lub odsqczajqcej, wykonanej z geowldknin nie moze odbywac sie ruch jakichkolwiek pojazdow.
Lezqcq wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywac rozkladajqe material ,,od czola”, to znaczy tak, ze pojazdy dowoiqce material i
wykonujqce czynnosci technologiczne poruszajg sie po juz ulozonym materiale.

5.7. Utrzgymanie warstwy odsqczajqcej i odcinajgcej

Warstwa odsqczajqca i odcinajqea po wykonaniu, a przed uloZeniem nastepnej warstwy powinny by utrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajqcej lub odsqczajgeej z geowloknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszceza sie ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezqcej warstwy nawierzchni,
Koszi napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigia Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robor
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed priystgpieniem do robor

Przed przysigpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawic wyniki
tych badan InZynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.
Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajgeej i odsqezajqeej powinny posiadac aprobate techniczng, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badari i pomiaréw

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow dotyczqcych cech geometryeznych i zageszezenia warsiwy odsqczajqeef i odcinajqeej podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsqczajqceej | odcinajqcej

Lp Wysz?;egéinien ie Minimalna czesfou't:wo.’s'c‘ badan i
badar i pomiarow pomiaréw
1 | Szerokosc warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownosé podiuina co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km




4 | Spadki poprzeczne ¥ 10 razy na 1 km

Raed kosci co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
5 eane wysokosciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

Uksztaltowanie osi w planie ¥ | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drg
6 g
ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

7 | Grubosc warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadzief niz raz na 2000 m’

8 | Zageszczenie, wilgotos$c | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
kruszywa na 600 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonad w punktach glownych fukéw poziomych.
6.3.2. Szerokosc warstwy

Szeroko$é warstwy nie moze si¢ réznié od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. Rownosc warstwy

Nierdwnosci podiuzne warstwy odcinajqceej i odsqezajqcej nalezy mierzyc 4 metrowq fatq, zgodnie z normq BN-68/8931-04 {7]. Nieréwnosci
poprzeczne warstwy odcinajqcej | odsqezajqeef nalezy mierzyc 4 metrowq laiq.
Nieréwnosci nie mogq przekraczac 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajqcej i odsqczajqeej na prostych i lukach powinny byc¢ zgodne z dokumentacjq projektowq z tolerancjq +
0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokoSciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm
i-2cm.

6.3.6. Uksztaftowanie osi w planie

0§ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub o wigcej
niz 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubosc warstwy

Grubosé warstwy powinna byé zgodna z okreslonq w dokumentacji projektowej z toleranciq +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzyc lqcznq grubosc tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warsiwy na
glebokosé co najmniej 10 cm, uzupeinienie nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedhug wyzej
podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajqcej | odsqezajqeef, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje si¢ poréwnanie wartosci modulow odksztalcenia, to wartosc stosunku wtdrnego
do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normgq BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnosé kruszywa w czasie zageszczenia naley badac wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjq od -20% do +10%.

6.3.9. Badania dotyczqce warstwy odsqczajqcej i odcingjqcef z geowloknin

W czasie ukiadania warstwy odcinajqcej i odsqezajqeej z geowldknin nalezy kontrolowacé:

a) zgodnosé oznaczenia poszczegdinych bel (rolek) geowldknin z okreslonym w dokumentacji projektowej,

b) réwnosé warstwy,

¢) wielkosc zakladu przyleglych pasm i sposob ich lqczenia,

d) zamocowanie warstwy do podioza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacyi projekiowe.

Ponadto nalezy sprawdzic, czy nie nasiqpito mechaniczne uszkodzenie geowlokniny (rozerwanie, przebicie). Pasma geowldkniny uzyte do
wykonania warsiwy odcinajgcej i odsqczajgcej nie powinny miec takich uszkodzen.

6.4. Zasady postegpowania 7 odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, kiore wykazujq wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreSlonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczaine.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.



7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowq jest m’ (metr kwadratowy) warstwy odcinajqcej i odsqezajgcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Iniyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczqce podstawy platnosei
Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im’ warstwy odsqczajqcej i/lub odcinajqcej z kruszywa obejmuge:

—  prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podioiu warstwy materiatu o grubosci i jakosci okreslonej
w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyrdwnanie utoionej warstwy do wymaganego profilu,

—  zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

—  utrzymanie warsiwy.

Cena wykonania Im’ warstwy odsqczajqcej i/lub odcinajqcej z geowldoknin obejmuje:

—  prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozloZenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy geowléknin,

— pomiary konfrolne wymagane w specyfikacji technicznej,

—  utrzymanie warstwy.

9.3. Szczegolowy zakres robét objetych platnoscig:

— zgodnie 7 przedmiarem robot






D-04.03.01

OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe) specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z oczyszczeniem
i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem nastepnej warstwy nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Ogdlne wymagania dotyczgce robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

MATERIALY

Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materialami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;:

— kationowe emulsje éredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uplynnione asfalty srednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbuddw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],

— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda Inspektora.

Wymagania dla materialéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-96170 [2].

Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doldadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zalezno$ci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inspektora.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”



Sprzet do oczyszcezania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

— szczotek mechanicznych,

zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementéw
czyszczacych i shuzyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i shuzy¢ do zamiatania. Zaleca sig¢ uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

— sprezarek,

— zbiomikéw z woda,

— szczotek recznych.

Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot
Og6lne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ciénieniem. W miejscach trudno dostgpnych nalezy uzywaé szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢
oczyszczona z Kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopierc po wyschnigciu
warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych
recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Sprawdzenie jednorodnoéci skropienia i zuzycia lepiszcza

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.



D.04.04.00 :
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogdlne dotyczqce
wykonania i odbioru robot zwiqzanyeh z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentdw Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu
i wykonaniu robot.

Zakres robot objetych SST

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowey.

Ogélne wymagania dotyczqce robot
Ogdine wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogolne wymagania dotyczqee materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”

Rodzaje materialow.

Materialy stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczgcych
poszczegolnych rodzajow podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Wymagania dla materialow
Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna lezed¢ migdzy krzywymi granicznymi pol

dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg
stabilizacji mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczq (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczq (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciqgla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznef uziarnienia do
gornej krzywej gramicznej uziarnienia na sqsiednich sitach. Wymiar najwickszego ziarna kruszywa nie moze
przekraczad 2/3 grubosci warstwy ukiadanej jednorazowo.

Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelniac wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. ¢z.1

Wymagania
Kruszywa naturalne Kruszywa lamane .
Lp. Wyszczegdlnienie Zuzel Baidawin
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

1 | Zawartosé ziarn od 2 do od2 od 2 do od 2 od 2 do od?2 PN-B-06714-
mniefszych niz 0,075 mm, 10 do 12 10 do 12 10 dol12 |15/[3]
% (m/m)

2 | Zawarto$¢ nadziarna, PN-B-06714-
% (m/m), nie wiecej niz J 10 3 10 5 10 15 /3]

3 | Zawartosc ziarn PN-B-06714-
nieforemnych 32 B 43 1 i i 16 [4]
%%(m/m), nie wiecej niz

4 | Zawartosé zanieczyszczen
organicznych, Y%(m/m), 1 1 1 1 1 1 ;3]1,_\]{_3_04481
nie wiecej niz

3 |Weaimkplakowypo | aapin| wddl Bp | 9290 |odd0ds 70 BN-64/8931
Hiciokrotym 70 70 do 70 ) T 0126
zageszczeniu metodq
I lub I wg PN-B-04481,

%

6 |Scieralnos¢ w bebnie Los PN-B-06714-
Angeles 42 [12]

a) scieralnos¢ catkowita
po pelnej liczbie obrotow,
nie wiecej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnosé¢ czesciowa
po 1/5  pefnej liczby
obrotow, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35

Tablica 1. cz.2

Wymagania
I T Kruszywa naturalne Kruszywa lamane Fusel Sadamia
wiasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

7 N‘aﬂqfdlw.os.c-, Y%(m/m), 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714-
nie wiecej niz 18 /6]

8 | Mrozoodpornosc, ubytek PN-B-06714-
masy po 25 cyklach ] 10 5 10 5 10 19 [7]
zamrazania, %(m/m), nie
wigeej hiz

9 . . PN-B-06714-
Rozpad krzemianowy i
zelazawy lqcznie, % - - - - ! 3 4 [
(m/m), nie wiegce;" niz EN Bg714

; : 39 /11

10 Z.awa'rtosc mﬂqzko_w PN-B-06714-
siarki w przeliczeniu na 1 1 1 i 2 4 28 [9]

SO;, Y%(m/m), nie wiecej




niz

11 | Wskaznik nosnosci Wy PN-506102
mieszanki kruszywa, %, [21]

nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is [ 80 60 80 60 80 60
1,00 120 - 120 - 120 -
b) przy zageszczeniu Is |
1,03

UWAGA: NIE DOPUSZCZA SIE STOSOWANIA KRUSZYWA/KAMIENIA LAMANEGO
WAPIENNEGO ORAZ KRUSZYWA LASUJACEGO SIE.

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”

Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujqcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac sie

mozliwosciq korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzqdzenia dozujqce wode. Mieszarki powinny zapewnic
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) réwniarek albo ukiadarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny byé stosowane zageszczarki piytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoine zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogclne” .

Przygotowanie podloia

Podloze pod podbudowe powinno spelniac wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,, Koryto wraz z profilowaniem
i zageszczeniem podloza” i SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”

Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujqcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznoscé zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

Whudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po
zageszczeniu byla réwna grubosci projekiowanej. Grubosc pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczad 20 em
po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozloiona w sposob zapewniajqcy osiggniecie wymaganych
spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastqpic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostac osuszony przez mieszanie | napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilosciq
wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyisza od optymalnej o 10%
Jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, gotowq podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiqzany naprawié
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.




Kontrola jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw ustala Inspektor Nadzoru. Liczba badan zagesiczenia i nosnosci katdej
warstwy podbudowy — minimum jedno badanie na kaide rozpoczete 250 mb drogi.

Inspektor nadzoru moze ograniczyé w/w badanie do Igcznej grubosci wykonanej podbudowy w przypadku gdy ogdlna
grubosé podbudowy jest niewielka.

Zageszezenie podbudowy
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modutu E,
do pierwotnego modufu odksztalcenia E| jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E

—2 h 22

Y OB

Szerokos¢ podbudowy

Szerokosd podbudowy nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos$é podbudowy powinna byc wieksza od szerokosci warstwy wyzej lezqeej o co
najmniej 25 cm lub o wartosé wskazanq w dokumentacji projektowej.

Nieréwnosci podbudowy nie mogq przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostvch i tukach powinny byd zgodne z dokumentacjq projektowq, z toleranciq k 0,5
%. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Rézinice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+ [ em, -2 cm.

Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
05 podbudowy w planie nie moze byc¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz k5 cm.
Grubosc podbudowy i ulepszonego podioza

Grubos¢ podbudowy nie moze sie roznic od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej k 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnos¢ podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
zhruszywa o | Wskaznik o Minimainy modut odksztal-
wskazniku | zageszczenia M[fksy VR centa mierzony plytq o
Whes Hi€ Is nie sprezyste pod kolem, mm Srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 EN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia E;
obciqgzenia
E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 10 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180




OBMIAR ROBOT

0Ogélne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne ",






D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdine dotyczgce
wykonania i odbioru robdt zwiqzanych z wykonmywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowac w zlecaniu
i wykonaniu robot.

MATERIALY

Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé kruszywo
famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn swirn

wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

UWAGA: NIE DOPUSZCZA SIE STOSOWANIA KRUSZYWA/KAMIENIA EAMANEGO
WAPIENNEGO ORAZ KRUSZYWA LASUJACEGO SIE.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”.
Whudowywanie i zageszezanie mieszanki kruszgywa

Ustalenia dotyczqce rozidadania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z fruszyw.
Wymagania ogélne”.

Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne”,

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine”.
OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”.






D —05.03.05b

NAWIERZCHNIA 7 BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA WIAZACA i WYROWNAWCZA
wg WT-1i WT-2 72010 r.

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce
wykonania i odbioru robot zwiqzanych z wykonaniem warstwy wiqiqcej i wyréwnawczej z
betonu asfaltowego

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot,

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robot
zwiqzanych z wykonaniem i odbiorem warstwy wiazqcej i wyréwnawczej z betonu
asfaltowege wg PN-EN 13108-1 [47] i WI-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z
mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta. W przypadku produkcji
mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawce dla potrzeb budowy, Wykonawca
zobowiqzany jest prowadzi¢ Zakladowq kontrole produkcji (ZKP) zgodnie z WI-2 [65]
punkt §.4.1.5.

Warstwe wiqiqcq i wyréwnawcezq z betonu asfaltowego mozna wykonywad dla
drog kategorii ruchu od KR1 do KRG6.

Stosowane mieszanki

Kategoria y ; ; I
e Mieszanki o wymiarze D", mm
KR 1-2 ACIIW 2 _ACI6W
KR 3-4 ACI6W, AC22W
KR 5-6 ACI6W, AC22W

Ogolne wymagania dotyczqce robdt
Ogdlne wymagania dotyczqce robdét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania

ogolne” .
MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyezqce materialow
Ogolne wymagania dotyczqce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.
Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowac asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg
PN-EN 14023 [59].
Zalecane lepiszcza asfaltowe do warstwy wigiqcej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Kategoria | Mieszanka | Gatunek lepiszcza




ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KRI—-KR2 | ACIIW,ACI6W 50/70 :
KR3— KR4 | ACI6W AC22W 35/50, 50/70, PMB 25/55-60
wielorodzajowy
35/50, 50/70
KR35 - KR6 | ACI6W AC22W 35/50, PMB 25/55-60
wielorodzajowy
35/50
Kruszywo

Do warstwy wiqgzqcej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego naleZy stosowac
kruszywo wedlug PN-EN 13043 [44] § WI-1 Kruszywa 2010 [64], obejmujqce kruszywo
grube , kruszywo drobne i wypelniacz. Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania podane w
WT-1 Kruszywa 2010 — tablica 8, 9, 10, 11.

Materialy do uszczelnienia polqczen i krawedzi

Do uszczelnienia poiqczen technologicznych (ij. ziqczy podiuznych i poprzecznych
z tego samego materialu wykonywanego w roimym czasie oraz Spoin stanowiqcych
polqczenia réznych materialow lub polqczenie warstwy asfaltowej z urzqdzeniami obcymi
w nawierzchni lub jq ograniczajqcymi, nalezy stosowac:

a) materialy termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat
technicznych,

b) emulsje asfaltowq wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedlug norm lub
aprobat technicznych

Grubosé materialu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:

—  nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
—  nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wiekszej niz 2,5 cm.

Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27],
asfalt modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,,metodq na gorqco™. Dopuszcza
sie inne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

Materialy do tlqczenia warstw konstrukcji

Do zlgczania warstw konstrukeji nawierzchni (warstwa wiqiqca z warstwq
$cieralng) nalezy stosowaé  kationowe emulsje asfaltowe Iub kationowe emulsje
modyfikowane polimerami wedlug PN-EN 13808 [58] i WI-3 Emulsje asfaltowe 2009
punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3 [66].

Emulsje asfaltowq mozna skladowac w opakowaniach transportowych lub w
stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie nalezy nalewaé emulsji do
opakowan i zhiornikow zanieczyszczonych materiatami mineralnymi.

SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogdlne”.

Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu dSSTosowanego do przyjetej metody robot, jak:
—  uldadarka gagsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rownosci ukladanej warstwy,
—  skrapiarka,
—  walce stalowe gladkie,
—  walce ogumione
—  szczotki mechaniczne i/lub inne urzqdzenia czyszczqce,
—  samochody samowyladowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
—  sprzet drobny.




TRANSPORT
Transport materialow

Mieszanke mineralno-asfaltowq nalezy dowozi¢ na budowe pojazdami
samowyladowczymi w zaleznosci od postepu robdt. Podczas transportu i postoju przed
whbudowaniem mieszanka powinna by¢ zabezpieczona przed ostygnieciem i doplywem
powietrza (przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i czas
transportu mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewnial utrzymanie
temperatury w wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do
transportu mieszanki powinny byc czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywaé
tylko srodki antvadhezyjne niewphwajqce szkodliwie na mieszanke.

WYKONANIE ROBOT

Ogdolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”.

Prajektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przystapieniem do robot Wykonawca dSSTarczy InZynierowi do akceptacji
projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej.

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$é lepiszcza do betonu asfaltowego
do warstwy wigzqce] i wyréwnawczej, dla ruchu KRI-KR6 [65]

Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwosé ACLIW ACI6W ACI6W AC22W
KRI-KR2 KRI-KR2 KR3-KR6 KR3-KR6
Wymiar sita #, [mm] | od do od do od do od do
31,5 - - - - - - 100 -
224 - - 100 - 100 - 90 100
16 100 - 90 100 90 100 65 90
112 90 100 63 80 70 90 - -
8 60 85 - - 55 85 45 70
2 30 9y 25 55 25 30 20 43
0,125 6 24 5 15 4 16 4 12
0,063 3,0 8,0 3,0 8,0 4,0 10,0 4,0 10,0
Za.!w.artmg lepiszcza, Bings Buina.s Buing s Bring.2
minimum
Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaliowej do warstwy wigiqcej i
wyrownawczej, dla ruchu KRI1 + KR2 [65]
Warunki
zageszezani . ;
Wiasciwos¢ | a f; PN-EN Me“’f“ d‘ warunki ACLIW ACI6W
13108-20 adana
[48]
Zawartosc C.1.2,ubijan
ot ie. | 2x50 | PN-EN 12697-8 [33], Vain 3.0 Vain 3.0
; ; 4 Vo 6.0 Vi 60
rzestrzeni uderzen p-
Wolne o
przestrzenie I.C;]'Z’ Hgl{(a;o PN-EN 12697-8 [33], VEB in 65 VEBuin 60
wypelnione uc'ierzen' »5 VEB i 0 VEB i s0
lepiszczem
Zawartos¢ C.1.2 ubijan VMAuin 14 VMAwin 14
et i sy | PN-EN 12697-8 [33],




przestrzeni w
mieszance uderzen p35
minerainej

PN-EN 12697-12 [35],
Odpornosc na | C.1.1,ubijan przechowywanie w
dziatanie ie, 2x35 | 40°C z jednym cyklem ITSR ITSRs
wody uderzen zamrazania, ¥

badanie w 25°C

Najwyzsza i najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszanki {°C]

Asfalt 35/50 od 155 do 195
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Wielorodzajowy 35/50 od 155 do 195

od 140 do 180
od 140 do 180

Wielorodzajowy 50/70
PMB 25/55-60

Przygotowanie podioza
Podloze (podbudowa lub stara warstwa scieralna) pod warstwe wiqzqcq lub
wyréwnawezq z betonu asfaltowego powinno byc na calej powierzchni:
ustabilizowane i nosne,
czyste, bez zanieczyszczenia lub pozSSTalosci luinego kruszywa,
wyprofilowane, rowne i bez kolein,
suche.
Wymagana réwnosé podiuzna jest okreslona w rozporzqdzeniu dotyczgcym
warunkéw  technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne  [67].
Maksymalne nieréwnosci podloza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy
asfaltowe

Maksymaina nieréwnosé
Klasa drogi Element nawierzchni podioza pod warstwe
wiqzqeq [mm]
4S Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wigczania 9
t i wylgczania
GP Jezdnie Iqcznic, jezdnie MOP, utwardzone 10
pobocza
Pasy:  ruchu, dodatkowe, wilqczania i
G wylqczania, pSSTojowe, jezdnie Iqeznic, 10
utwardzone pobocza
Z L D Pasy ruchu 12

Jezeli nieréwnosci sq wicksze niz dopuszczalne, to nalezy wyrownac podioze.

Rzedne wysokosciowe podioza oraz urzqdzen usytuowanych w nawierzchni lub jg
ograniczajgcych powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq. Z podloza powinien byc
zapewniony odplyw wody.

Nieréwnosci podloza (w tym powierzchnie istniejqcej warstwy Scieralnej) nalezy
wyréwnaé poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnawczej.

Wykonane w podlozu laty z materialu o mniejszej sztywnosci (np. laty z asfaltu
lanego w betonie asfaltowym) nalezy usunqgc, a powstale w ten sposob ubytki wypelnic
materialem o wilasciwosciach zblizonych do materialu podstawowego (np. wypelnic
betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polgczenia migdzy warstwami technologicznymi nawierzchni
powierzchnia podioza powinna byc¢ w ocenie wizualnej chropowata.




Szerokie szczeliny w podiozu nalezy wypelni¢ odpowiednim materialem, np.
zalewami drogowymi wedlug PN-EN 14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi
materiatami wediug norm lub aprobat technicznych.

Na podlozu wykazujacym zniszczenia w pSSTaci siatki spekan zmeczeniowych lub
spekarn poprzecznych zaleca si¢ stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki
mineralno-asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetvkow wediug norm lub aprobat
technicznych. Polgczenie miedzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwaloSci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia
polaczenia miedzy warstwami i ich wspélpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzchni
ruchem,

Podloze powinno by¢ skropione lepiszczem. Ma to na celu zwiekszenie polgczenia
migdzy warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem
wody miedzy warstwami.

Skropienie lepiszczem podloza (np. podbudowa asfaltowa), przed uloieniem
warstwy wiqzqcej z betonu asfaltowego powinno by¢ wykonane w iloSci podanej w
przeliczeniv na Pozostale lepiszcze, tf. 0,3 + 0,5 kg/m’, przy czym:

—  zaleca sig stosowac emulsje modyfikowana polimerem,

- ilos¢ emulsji nalezy dobraé z uwzglednieniem stanu podloza oraz porowatosci
mieszanki ; jesli mieszanka ma wiekszq zawarto$¢ wolnych przestrzeni, to nalezy uzyé
wigkszq ilos¢ lepiszcza do skropienia, kidre po ulozeniu warstwy Scieralnej uszczelni
Jja.

Skrapianie podioza nalezy wykonywaé réwnomiernie stosujgc rampy do
skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sie skrapianie reczne lancq
w miejscach trudno dSSTepnych (np. Scieki uliczne) oraz przy urzqdzeniach usytuowanych
w nawierzchni lub jq ograniczajqcych. W razie potrzeby wrzqdzenia te nalezy zabezpieczyé
przed zabrudzeniem. Skropione podioze nalezy wylqczyé z ruchu publicznego przez zmiane
organizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podloze powinno by¢ skropione 0,5 h
przed ukladaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampq zamontowanq na rozkiadarce.

Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Temperatura podioza pod rozkladang warstwe nie moze byd nizsza niz +5°C.

Mieszanke mineralno-asfaltowq asfaltowq nalezy whudowywaé w odpowiednich
warunkach. Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej
podczas silnego wiatru (V > 16 m/s).

Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2m podczas wykonywania
warstwy wigzqcef lub wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Rod=ai robdt Minimalna temperatura otoczenia [°C]
odad przed przystgpieniem do robot w czasie robot
Warstwa wigzqca 0 +5
Warstwa wyrownawcza 0 +5
Wiasciwosci warstwy AC
Projektowana 5 Zawartos¢ wolnych
Typ § wymiar grubosé warstwy zamgiaznii,_ przestrzeni w
mieszanki technologicznef g@[;;e = warstwie
[em] ’ [Zo(vv)]
AC1IW, KRI~KR2 4,0+ 10,0 =98 3570
ACI6W, KRI-KR2 5.0~+100 =98 335=70
ACI6W, KR3+KR6 50+100 =98 45+ 80
AC22W, KR3+KR6 7,0+ 10,0 =98 4,5 +8,0




Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozkladarkq
wyposazong w ukiad automatycznego sterowania grubosci warstwy i utrzymywania
niwelety zgodnie z dokumentacjq projektowq. W miejscach niedSSTepnych dla sprzetu
dopuszcza sie wbudowywanie reczne.

Grubosé wykonywanej warstwy powinna byc¢ sprawdzana co 25 m, w co najmniej
trzech miejscach (w osi i przy brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny byé réwnomiernie zageszczone ciezkimi walcami
drogowymi. Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowac walce drogowe stalowe
gladkie z mozliwosciq wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
szezegotowe zasady kontroli jakosci robot

szczegdlowe zasady kontroli jakosci robét podano w SST — D-M-00.00.00
., Wymagania szczegotowe ™ .

Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchylki
Warstwa asfaltowa
Grubosé warstwy oraz ilos¢ materialu

Dopuszczalne odchytki grubosci warstwy scieralnej wynoszq 10 [%)].

Badanie grubosci Wykonawca winien wykonad i przekazac Inspektorowi w ilosci : 1 szt
na kaide rozpoczete 250 mb drogi. Badanie naleiy wykonaé w miejscu wskazanym przez
Inspektora.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq, z tolerancjq +
0,5%.

Pozostale wlasciwosci warstwy asfaltowej

Rzedne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq.

Uksztaltowanie osi w planie nie powinno roznic sie od dokumentacji projektowej o
+ 5 cm.

Zlgcza podiuine i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny by¢ roéwne i
zwigzane, wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajqce
warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien byé jednorodny, bez
spekan, deformacji, plam i wykruszen.

OBMIAR ROBOT

szezegolowe zasady obmiaru robot

szczegdlowe zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegolowe”.
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WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacyi technicznej (SST) sq wymagania
dotyczqce wykonania i odbioru robot zwiqzanych z wykonaniem warstwy Scieralnej z betonu
asfaltowego

Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezq zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i WI-2
Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta.
W przypadiu produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawce dla potrzeb budowy,
Wykonawca zobowiqzany jest prowadzi¢ Zakiadowq kontrole produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65]
punkt 8.4.1.5.

Warstwe Scieralng z betonu asfaltowego mozna wykonywad dla drég kategorii ruchu od
KRI do KRG. Stosowane mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kaiegoria Mieszanki o wymiarze D", mm
ruchu
KR I-2 ACS5S, AC8S, ACI11S
KR 3-4 ACSS, ACI11S
KR 5-6 ACSES, AC11S?

" Podzial ze wzgledu na wymiar najwiekszego kruszywa w mieszance.
? Dopuszczony do stosowania w terenach gérskich.

szezegolowe wymagania dotyczqce robot

szczegblowe wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania
szczegolowe” .

MATERIALY

szezegolowe wymagania dotyczqee materialow

szezegdlowe wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania szczegolowe”,
Lepiszeza asfaltowe

Nalezy stosowac asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg PN-EN
14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2.
Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt

KRI - KR2 AC5S, ACSS, 350/70, 70/100




ACIIS Wielorodzajowy 50/70

KR3 - KR4 | ACS8S, ACIIS 50/70 PMB 45/80-55
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65
KR5 - KR6 | AC8S, ACIIS Wielorodzajowy 35/50 PMB 45/80-55

PMB 45/80-65

Materialy do uszczelnienia polgczen i krawedzi

Do uszczelnienia polgczen technologicznych (1. zlqczy podluznych i poprzecznych z tego
samego materialu wykonywanego w roznym czasie oraz spoin stanowiqcych polqczenia roznych
materialow lub polgczenie warstwy asfaltowej z urzqdzeniami obcymi w nawierzchni lub jq
ograniczajqcymi, nalezy stosowac:

a) materialy termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat
technicznych,

b) emulsje asfaltowq wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedlug norm lub aprobat
technicznych

Grubo$dé materialu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:

—  nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
—  nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm.

Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda na gorqco”. Dopuszcza sie inne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

Materialy do zlqczenia warstw konstrukcji

Do zigczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wiqzqca z warstwq scieraing)
nalezy stosowaé kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsie modyfikowane polimerami
wedlug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany
polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje sie tylko pod cienkie warstwy

asfaltowe na gorqco.
SPRZET

szezegolowe wymagania dotyczqcee sprietu

szczegdfowe wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegolowe” .

Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleinosci od potrzeb, powinien wykazac sie
mozliwosciq korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
—  ukladarka gasienicowa, z elektronicznym sterowaniem réwnosci ukiadanej warstwy,
—  skrapiarka,
—  walce stalowe gladkie,
—  lekka rozsypywarka kruszywa,
—  szczotki mechaniczne i/lub inne urzqdzenia czyszczqce,
—  samochody samowyladowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
-~ sprzet drobny.

TRANSPORT
szczegolowe wymagania dotyczqee transportu

Szczegdlowe wymagania dotyczqcee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegolowe ™.

Mieszanke  mineralno-asfaltowg  naleZy dowozic  na  budowe  pojazdami
samowyladowezymi w  zaleznosci od postepu robdt. Podczas transportu i postoju przed
whudowaniem mieszanka powinna byé zabezpieczona przed SSTygnieciem i doplywem powietrza
(przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp). Warunki i czas transportu
mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewniac utrzymanie temperatury w
wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikow uzywanych do transportu mieszanki powinny
byé czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uiywaé tylko Srodki antyadhezyjne
niewplywajqce szkodliwie na mieszanke.



WYKONANIE ROBOT
szezegolowe zasady wykonania robot

szezegdlowe zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania
szczegolowe ",
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystqpieniem do robdt Wykonawca dostarczy InZynierowi do akceptacji projekt
skiadu mieszanki mineraino-asfaltowe;.

Wymagane wlasciwosci mieszanki mineraino-asfaltowej podane sq nizej.

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartosc lepiszcza do betonu asfaltowego do
warstwy Scieralnej dia ruchu KR1-KR2 [65]

et Przesiew, [% (m/m)]
Haasaose AC3S AC8S ACIIS
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
& 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 40 65 45 65 30 33
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 12,0 ] 12,0
if;‘:j::;?;g Ieplszcza’ Bminﬁjﬂ Bmiﬂf.(ﬁ Bmmj,é
Wymagane wiasciwosci mieszanki mineraino-asfaltowej do warstwy scieralnej, dla
ruchu KRI1 + KR2 [65]
Warunki
Wiasciwosé zageszczani Metoda i warunki ACSS ACS8S ACIIS
awg PN-EN badania
13108-20
[48]
»vanﬁizz B C hdpbian PN-EN 12097-8 Vinto Voino Vaint.o
) ie, 2x50 [33], v v Vo
przestrzeni uderzen .4 max3,0 max3.0 max3,
Wolne C.1.2,ubijan PN-EN 12697-8
przestrzenie e %50 VEFB iz VEB yin7s VFBuinzs
wypeinione c} . [33], VEFB pings VFB ins3 VFBuins3
lepiszczem Heahael pJ
Zawartosc
wolnych C.1.2,ubijan PN-EN 12697-8
przestrzeni ie, 2x50 /33], VMA yints VMAminis VMA 4
w mieszance uderzen p. 5
mineralnej
PN-EN [2697-12
Odpornosé na C J- j’ugi{gnj przech({i;]m;anie w ITSR
dzialanie wody ¥ ;Cc}ef‘zefi 40°C z jednym TSR ITSRy A
cyklem zamrazania,
badanie w 25°C
“ Ujednoliconq procedure badania odpornosci na dzialanie wody podano w WI-2 2010 [65]
w zalqczniku 1.




Najwyzsza [ najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszanki [°C]

Asfalt 50/70
Asfalt 70/100

Wielorodzajowy-35/50
Wielorodzajowy-50/70

PMB 45/80-55
PMB 45/80-65

od 140 do 180
od 140 do 180
od 155 do 195
od 140 do 180
od 130 do 180
od 130 do 180

Przygotowanie podioia

Podloze (warstwa wyréwnawcza, warstwa wiqzqca lub stara warstwa Scieralna) pod
warstwe Scieralng z betonu asfaltowego powinno byé na calej powierzchni:
—  ustabilizowane i nosne,
—  czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostafosci luznego kruszywa,
—  wyprofilowane, rowne i bez kolein,
—  suche.

Wymagana rowno$¢ podiuzna jest okreslona w rozporzqdzeniu dotyczqcym warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne [67].

Maksymalne nieréwnosci podioza z warstwy staref nawierzchni pod warstwy asfaltowe.

Maksymalna nierownos¢
Klasa drogi Element nawierzchni podioza pod warstwe
scieralng [mm]

A S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wigczania p
i wylgczania

GP Jezdnie lgcznic, jezdnie MOP, utwardzone 8
pobocza

G Pasy: ruchu, dodatkowe, wlgczania i
wylgczania, postojowe, jezdnie {qcznic, 8
utwardzone pobocza
Z LD Pasy ruchu 9

Jezeli nieréwnosci sq wigksze niz dopuszczalne, to nalezy wyrownac podioze.

Rzedne wysokosciowe podioza oraz urzqdzen usytuowanych w nawierzchni lub jq
ograniczajqcych powinny byé zgodne z dokumentaciq projektowq. Z podloza powinien byc¢
zapewniony odplyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podioza nalezy usungc.

Nierownosci podloza (w tym powierzchnie istniejqcej warstwy Scierainej) naleZy
wyréwnad poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyrownawczej.

Wykonane w podlozu laty z materialu o mniejszej sztywnosci (np. laty z asfaltu lanego w
betonie asfaltowym) nalezy usungd, a powstale w ten sposob ubytki wypelni¢ materialem o
wlasciwosciach zblizonych do materialu podstawowego (np. wypeinic betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polgczenia miedzy warstwami technologicznymi  nawierzchni
powierzchnia podioza powinna by¢ w ocenie wizualnej chropowata.

Na podiozu wykazujqcym zniszczenia w postaci siatki spekan zmeczeniowych lub spekan
poprzecznych zaleca sie stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki mineralno-
asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykow wedtug norm lub aprobat technicznych.

Polgczenie migdzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwalosci nawierzchni jest uzaleinione od zapewnienia polqczenia
miedzy warstwami i ich wspoipracy w przenoszeniu obciqzenia nawierzchni ruchem.

Podloze powinno by¢ skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie polgczenia miedzy
warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy
warstwami.
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KONTROJ 4 JAKOScr ROBOT

Szezegolowe Lasady kongroli Jakosci robgr



Wilasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchylki
Warstwa asfaltowa
Gruboscé warstwy oraz ilos¢ materiafu

Dopuszczalne odchyfki grubosci warstwy scieralnej wynoszq 10 [%5)].
Badanie grubosci Wykonawca winien wykonaé i przekazaé Inspektorowi w ilosci : 1 szt na
kaide rozpociete 250 mb drogi. Badanie naleiy wykonaé w miejscu wskazanym przez inspektora.

Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny byé zgodne z dokumentacjq projektowq, z toleranciq + 0,5%.

Pozostate wlasciwosci warstwy asfaltowej

Rzedne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq.

Uksztaltowanie osi w planie nie powinno roznic sie od dokumentacji projektowej o £ 5 cm.

Zlgcza podiuzne i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny byc réwne i zwiqzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajqce warstwy powinny
byé w jednym poziomie.

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez
spekan, deformacyi, plam { wykruszen.

OBMIAR ROBOT

szezegolowe zasady obmiaru robot

szczegolowe zasady obmiaru robot podano w SST  D-M-00.00.00 ,,Wymagania
szezegolowe ™,



D.05.03.23a

NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ DLA
DROG I ULIC ORAZ PLACOW I CHODNIKOW

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegofowej specyfikacyi technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot zwiqzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i przy zlecaniu i realizacji robét.
MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow
Ogdlne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST D-M-00.00.00
Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym

Betonowa kostka brukowa powinna posiadaé aprobate techniczng, wydanq przez uprawnionq jednostke (Instytut

Badawczy Drog i Mostow).
Betonowa kostka brukowa powinna odpowiadac¢ wymaganiom okveslonym w aprobacie technicznej.

Materialy do podbudowy uloZonej pod nawierzchniq z betonowej kostki brukowej

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny odpowiadaé¢ wymaganiom wiasciwej SST
lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

SPRZET

Ogdolne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.
Sprzet do wykonania nawierzchni

Ultadanie betonowej kostli brukowej moze odbywac sie:

a) recznie, zwlaszcza na malych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzqdzen ukladajgcych (ukladarek), skladajgcych sie z wézka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, sluiqcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia;
urzqdzenie to, po skonczonym ukladaniv kostek, moina wykorzystac do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tnqce (np. przycinarki, szlifierki z tarczq).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowac zageszczarki wibracyjne (plvtowe) z wykladzing elastomerowq,

chroniqce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

WYKONANIE ROBOT

OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”,

Podloze i koryto

Grunty podioia powinny byé niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem [ ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjq projektowq.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno byc wyprofilowane zgodnie z projekiowanymi spadkami

Koryto musi mie¢ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacjq projektowq



Konstrukcja nawierzchni
Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacjq projektowq.
Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwq betonowej kostki brukowej powinien by¢ zgodny z
dokumentacjq projektowq.

Obramowanie nawierzchni
Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacjq projektowq.
Podsyphka

Rodzaj podsypki | jej grubos¢ powinny byc zgodne z dokumentacjq projektowq.
Na podsypke nalezy uzy¢ mialu kamiennego granitowego lub bazaltowego 0-4mm (jezeli dokumentacja projektowa
nie przewiduje innego materiatu).

Ukiadanie nawierzchni 7 betonowych kostek brukowych

Warstwa nawierzchni z kostki powinna byé wykonana z elementow o jednakowej grubosci. Na wiekszym fragmencie
. robdt zaleca sie stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materialu, w ktorej niedopuszczalne sq rézne odcienie

wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Uldadanie reczne zaleca sie wykonywac na mniejszych powierzchniach, zwiaszcza skomplikowanych pod wzgledem

ksztaftu lub wymagajqcych kompozycji kolorystycznej ukliadanych deseni oraz réznych wymiarow i ksztaltéw kostek.

Ukiadanie kostek powinni wykonywacé przyuczeni brukarze.

Ukiadanie mechaniczne zaleca sie wykonywaé na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby ukladarka

mogla przenosic z palety warstwe ksztaltek na miejsce ich ulozenia z wymaganq dokladnosciq. Kostka do ukiadania

mechanicznego nie moze mieé¢ duzych odchylek wymiarowych [ musi by¢ odpowiednio przygotowana przez

producenta, tj. ufoZzona na palecie w odpowiedni wzor, bez dolozenia poldwek i dziewiqtek, przy czym kazda warstwa

na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraly do siebie. Ukladanie

mechaniczne zawsze musi byé wsparte pracq brukarzy, ktérzy uzupelniajq przerwy, wyrabiajq fuki, dokladajq kostki

w okolicach studzienek i kraweznikow.

Kostke uklada sie okolo 1,5 cm wyZej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka zageszcza

sie.

Powierzchnia kostek poloZonych obok urzqdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wlazow itp.) powinna

trwale wystawac od 3 mm do 5 mm powyzef powierzchni tych urzqdzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek

sciekowych (Sciekow).

Do uzupelnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach 1 studzienkach mozina uzywac elementy kostkowe

wykornczeniowe w postaci tzw. poléwek i dziewiqtek, majqcych wszystkie krawedzie rowne i odpowiednio fazowane. W

przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupelnia sie kostkq cietq, przycinanq na

budowie specjalnymi narzedziami thqcymi (przycinarkami, sziifierkami z tarczq itp.).

Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocq zageszczarki wibracyjnej (plytowej) z osfonq z tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej Srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe mogq by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdluznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymienic na kostki cale.

Spoiny i szezeliny dylatacyjne
Spoiny

Szerokosé spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosic od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadio$ciennych kostek brukowych zaleca sie aby osie spoin pomiedzy dluzszymi
bokami tych kostek tworzyly z osiq drogi kqt 45°, a wierzcholek utworzonego kqta prostego pomiedzy spoinami mial
kierunek odwrotny do kierunku spadku podiuznego nawierzchni.

Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypelnic:

a) piaskiem lub

b) zaprawq cementowo-piaskowq zgodnie z zaleceniem projektu lun Inspoktora Nadzoru.

Szezeliny dylatacyjne

W przypadku ukladania kostek na podsypce cementowo-piaskowej i wypelnianiu spoin zaprawq cemeniowo-
piaskowq, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych w odleglosciach nie wigkszych niz co 8 m. Szerokosc



szezelin dylatacyjnych powinna umozliwiac przejecie przez nie przemieszczen wywolanych wysokimi temperaturami
nawierzchni w okresie letnim, lecz nie powinna by¢ mniejsza niz 8 mm,

Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnig na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymi piaskiem mozna oddaé do uzytku bezposrednio po Jer
wykonaniu.

Nawierzchnig na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypelnionymi zaprawq cementowo-piaskowq, po jej
wykonaniu nalezy przykry¢ warstwq wilgomego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywaé jq w stanie
wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uplywie od 2 tygodni (przy temperaturze sredniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do
3 tygodni (w porze chlodniejszej) nawierzchnie nalezy oczyscié z piasku i mozna oddaé do uzytku.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .
Badania przed priystgpieniem do robét

Przed przystqpieniem do robot Wykonawca powinien uzyskad:
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
— aprobatg techniczng,
— certyfikat zgodnosci lub deklaracie zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badarh cech
charakterystycznych kostek, w przypadku zqdania ich przez InZyniera,

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” oraz Umowa z Wykonawcq .
ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” .

PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






D-06.01.01
(HUMUSOWANIE, DARNIOWANIE, OBSIANIE TRAWA)

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacyi technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych humusowaniem

Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot .
Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych humusowaniem
humusowaniem, obsianiem, darniowaniem terenu przydroznego;,

Humusowanie - zespdl czynnosci przygotowujqcych powierzchnie gruntu do obudowy roslinnej, obejmujacy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

MATERIALY

. Ogélne wymagania dotyczqce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podane w  SST D-M-00.00.00
. Wymagania ogolne” phkt 2.

Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i sciekow objetymi niniejszq SST sq:
— darnina,
— ziemia urodzajna,

Darnina

Darnine nalezy wycinac z obszaréw poloZonych najblizej miejsca whudowania. Ciecie naleiy przeprowadzaé przy
uzyciu specjalnych plugow i krojow. Platy lub pasma wycietej darniny, w zaleznosci od gruntu na jakim bedg ukladane,
powinny miec szerokosc od 25 do 50 cm i grubosé od 6 do 10 em.

Wycieta darnina powinna by¢ w krdtkim czasie wbudowana. Darning, jezeli nie jest od razu wbudowana, naleiy
ukladac warstwami w stosy, stronq porostu do siebie, na wysokoS¢ nie wigkszq niz 1 m. Ulozone stosy winny byé
utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajqcych darning przed zanieczyszczeniem, najwyzej przez 30
dni.

Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna byé wilgotna i
pozbawiona kamieni wiekszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych. W przypadkach watpliwych Inzynier
moZe zlecic wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada nastepujgcym kryteriom:

a) optymalny sklad granulometryczny:

- frakgia ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakgia piaszezysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartosc fosforu (P:0s) > 20 mg/nt’,

c) zawartosc potasu (K,0) > 30 mg/m’,

d) kwasowosé pH =95

Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sig stosowaé mieszanki
traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajqce wymagania PN-R-65023:1999 [9] { PN-B-12074:1998 [4]



WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 5.
Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej
powinna siegad poza gorng kraweds skarpy i poza podnoze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubosé pokrycia ziemiq urodzajng powinna wynosic od 10 do 15 cm po moletowaniu i zageszczeniu, w zaleznosci od
gruntu wystepujqcego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powiqzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywac rowki
poziome lub pod katem 3(0° do 45° o glebokosci od 3 do 5 em, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m. Ulozonq warstwe ziemi
urodzajnej nalezy zagrabi¢ (pobronowad) i lekko zagescic przez ubicie reczne lub mechaniczne.

Obsianie trawq terenu

Obsianie trawq powinno by¢ wykonywane zgodnie z specyfikaciq producenta mieszanki traw. Przed przystgpieniem do
siewu ziemie nalezy odpowiednio przygotowacd i zniwelowad usunqc resztki roslin.

Powierzchnie wyréwnaé szpadlem, zebrac kamienie, a nastepnie rowno ubic ziemie.

Wysiewanie nasion
Trawe siejemy gdy ziemia jest wilgotna i nagrzana, nie zaleca si¢ siania w czasie opadow lub przy wietrze. Srednio na
100 m2 trawnika wychodzi od 3 do 4 kg mieszanki. Dokladne dozowanie umieszczone zgodnie z zaleceniami

producenta
KONTROILA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.
Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z SST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Po wzejsciu roslin, igczna powierzchnia nie
porosnietych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych
nie zatrawionych miejsc nie powinien przekraczaé 0,2 m’. Na zarosmietej powierzchni nie mogq wystepowad
wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest réwna i nie ma widocznych szczelin i obsunigé, czy
poszezegolne platy darniny nie wyrézniajq si¢ barwq charakteryzujacq jej nieprzydatnosc¢ oraz czy szpilki nie wystajq
ponad powierzchnie. Na powierzchni ok. 1 m’ nalezy sprawdzi¢ dokladno$¢ przylegania poszczegdlnych platow
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarowq jest:
~  m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umocnionych przez humusowanie, obsianie, darniowanie,
8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Inzyniera

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.



WSTEP

Przedmioy ST . . .
Przedmioten, niniefszef szczegolowe; specyfikacyi rechmcznej (8T) sq Wymaganjy doajyczqce wykonanig ;
odbioru robey 2wigzanych z wykonaniem regulacyi Pionowej Studzienel lcanalz'zacyjfi!lfc/? ,wodocngowych i teleﬁmicznyc/r .

Zakres stose wania S§T _
Szczegdlowg Specyfikacja lechniczna( S§ 7) stosowang Jest jako dokumeny Prretargowy, ; kon traktowy Drzy

2lecaniy ; realizacyi robgy

Zakres robgy ebjetvch SST . ’
Ustalenig zawarte w niniejszej specyfikacji dotvezg zasad Prowadzeni, roboy 2Wigzanych » Wykonanien, ;

odbiorem pr @POwierzcﬁmmwej regulacyi Pionowey :
“Wiazéw kanal OWVCR Stuciin rewizyinych ;(':mar’izacjf deszczowej i Sanitarney
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Transport materialow
Transport nowych materialow do wykonania naprawy, powinien odpowiadac wymaganiom okreslonym w:
a) SST D-03.02.01 [2], w przypadku materialow do naprawy studzienki,

WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] pkt 5.

Uszkodzenia zapadnietych studzienek, podlegajqce naprawie
Uszkodzenie studzienek urzqdzern podziemnych wystepuje, gdy roznica poziomow pomiedzy:

- kratkq wpustu ulicznego a gérnq powierzchniq warstwy scieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
- wlazem studzienki a gorng powierzchniq nawierzchni wynosi powyzej I cm.

Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy polegajqcej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:

roboty przygotowawcze
- rozpoznanie uszkodzenia,
- wyznaczenie powierzchni podlegajacej naprawie,
wykonanie naprawy
- naprawe uszkodzonej studzienki,
- ulozenie nowej nawierzchni.
Roboty przygotowawcze
Rozpoznanie uszkodzenin polega na:
- ustaleniu spusobu deformacji Stud=ienki,
- okre§leniu stanu nawierzchni w bezposrednim otoczeniu studzienki,
- wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
- rozeznaniu mozliwosci wykorzystania dotychczasowych elementow urzqdzenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowaé caly obszar uszkodzonej nawierzchni wokot
zapadnietej studzienki. Powierzchni tej nalezy nadad ksztalt prostokatnej figury geometrycznej.
Powierzchnie przeznaczonq do wykonania naprawy akceptuje Inzynier.

Wykonanie regulacji pionowej studzienki
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej regulacji pionowej

studzienki, pod warunkiem zaakceptowania przez InZyniera, obejmuje:

_zdjecie przykrycia (pokrywy, wlazu, kratki sciekowej, nasady z wlewem bocznym) urzqdzenia podziemnego,

-rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokol studzienki:

- mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) -z

pionowym wycieciem krawedzi uszkodzenia pilq tarczowq i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy

milotéw pneumatycznych, dragéw stalowych itp.,

-rozebranie uszkodzonej gornej czesci studzienki (np. czesci zeliwnych, phyt zelbetowych pod studzienkq, kregow
podporowych itp.),

_zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementow nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce

skladowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materialu przydatnego do dalszych robot,

-szczegblowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie koricowej decyzji o sposobie naprawy

wykorzystaniu istniejqcych materialow,

-sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina wiazowego) z
ew. uzupelnieniem ubytkow,

-w przypadku niewielkiego zapadnigcia -poziomowanie gérnej czesci komina wlazowego, nasady Wpustu itp. przy uzyciu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzen wiekszych -wykonanie deskowania oraz wloZenie i zageszczenie
mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedlug wymiarow dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu
powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzielgcego itp. ), a takze rozebranie deskowania,

-osadzenie przykrycia studzienki lub kratki Sciekowej z wykorzystaniem istniejqcych lub nowych materialow oraz ew.
wyréwnaniem zaprawq cementowq.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano wSST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” [1] pkt 6.

Badania przed przystapieniem do robot



Przed przystqpieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzyskac wymagane dokumenty, dopuszczajqce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci,
ew. badania materialow wykonane przez dostawecow itp.),

- sprawdzic cechy zewnetrzne gotowych materialéw z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badar Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacyi.

OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdine zasady obmiaru robdt podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” [1] pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarowq jest 1 szt.

ODBIOR ROBOT

Ogoine zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

Odbior robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajqcych i ulegajgcych zakryciu podlegajq:
- roboty rozbiorkowe,

- naprawa studzienki.

Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej
SST.

PODSTAWA PEATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczqee podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 [1] ,, Wymagania ogélne” pkt






D-07.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP
L 1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqee wykonania
i odbioru oznakowania pionowegQ.

1.2.Zakres stosowania SST
Szezegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wykonywaniem i odbiorem
oznakowania pionowego stosowanego na drogach,
Opracowanie obejmuje oznakowanie docelowe i na czas budowy.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiaiow

Ogélne wymagania dotyczqce materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.3, Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dia zamocowania konstrukcji wsporczych znakow mogq byé wykonywane jako:
—prefabrykaty betonowe,
—z betonu wykonywanego ,,na mokro”,
~inne rozwiqzania zaakceptowane przez Inzyniera.

2.4. Konstrukcje wsporcze

2.4.1. Ogélne charakterystyki konstrukcji — nie dotyczy

2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiadad wymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub innej normy zaakceptowanej przez Inzyniera.
2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwalos¢ materialow na wplywy zewnetrzne

Materialy uzyte na lico i tarcz¢ znaku oraz polqczenie lica znaku z tarczq znaku, a takze sposéb wykonczenia znaku, muszq
wykazywac pelnq odpornosé na oddzialywanie $wiatla, zmian temperatury, wplywy atmosferyczne i wystepujgce w normalnych
warunkach oddzialywania chemiczne (w tym korozje elektrochemicznq) - przez caty czas trwalosci znaku, okresiony przez
wytworce lub dostawce.

3.1. Ogélne zasady wykonywania robit

Ogdlne zasady wykonywania robot podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt 5. oraz zgodnie z projektem
docelowej i tymczasowej organizacji ruchu.

3.2. Trwalosc¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposéb trwaly, zapewniajqey petnq czytelnosé przedstawionego na nim symbolu
lub napisu w calym okresie jego uzytkowania, przy czym wplywy zewngtrzne dzialajqce na znak, nie mogq powodowadé
znieksztalcenia tre$ci znaku.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 6.



5. OBMIAR ROBOT

5.1. Ogélne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
5.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sq:

a)szi. (sztuka), dla znakow konwencjonalnych oraz konstrukeji wsporezych,

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary daly
wyniki pozytywne.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 9.
Szczegdlowy zakres robdt objetych platnosciq:

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.



D - 04.06.01

STABILIZACJA CEMENTOWO - PIASKOWA

WSTEP

L.1. Preedmiot SST
Przedmiotem ninigjszef szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqee wykonania i odbioru robot zwiqzanych z
wykonywaniem podbudowy — stabilizacji cementowo piaskowej

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiqzujqcy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacyi robdt

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wzmocnieniem istniejqcego podioza
gruntowego poprzez wykonanie stabilizacji cementowo piaskowej.

1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja cemento-piaskowa - material budowlany  powstaly przez wymieszanie mieszanki kruszyw z cementem w proporcjach
zapewniajqcych osiqgniecie wytrzymatosci na sciskanie Rz w granicach 2.5-5 MPa,

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczqce materialow
Ogdine wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Cement
Naleiy stosowac cementy powszechnego uzythu: portlandzki CEM I klasy 32,5 N, cement portlandzki wieloskladnikowy CEM I kiasy
32,5 N, cement hutniczy CEM Il klasy 32,5 N, cement pucolanowy CEM IV kiasy 32,5 N wedlug PN-EN 197-1:2002 [5] .
Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla cementu do chudego betonu

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu 32,5
1| Wytrzymalosc na Sciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej niz: 16
2 | Wytrzymalosé na Sciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej niz: 32,5
3 | Poczgtek czasu wiqzania, min , nie wezesnief niz: 75
4 | Stalosé objetosci, mm, nie wiecej niz: 10

Przechowywanie cementu powinno si¢ odbywad zgodnie z BN-88/6731-08 [22].

2.3. Kruszywo
Do wykonania stabilizacji nalezy stosowac:
—  Zwir i mieszanke wg PN-B-11111:1996 [14],
— piasek wg PN-B-11113:1996 [16],



- Kruszywo powinno spelniaé wymagania okreslone w normie PN-S-96013:1997 [20].
Kruszywo Zuzlowe powinno by¢ catkowicie odporne na rozpad krzemianowy wedlug PN-B-06714-37:1980 [12] i Zelazawy wedlug

PN-B-06714-39:1978 [13].
2.4. Woda

Do wytwarzania mieszanki betonowej jak i do pielegnacji wykonanej podbudowy naleiy stosowaé wode odpowiadajqceq
wymaganiom normy PN-B-32250:1988 [18]. Bez badar laboratoryjnych moina stosowac wodociqgowq wode pitng.

2.6. Materialy do pielegnacji stabilizacji cementowo piaskowej

Do pielegnacji stabilizacji cementowo piaskowej mogq byé stosowane:

preparaty pielegnacyjne posiadajqce aprobate techniczng,
folie z tworzyw sztucznych,

wickniny wedfug PN-P-01715:1985 [19],

— piasek i woda.

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczqce sprietu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w ,, Wymaganiach ogélnych”™ pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonywania stabilizacji cementowo pisakowey.

Wykonawea przystgpujqcy do wykonania stabilizacji cementowo piaskowej powinien wykazad sie mozliwosciq korzystania z
nastepujqcego sprzetu;
- wytworni stacjonarnej lub mobilnej do wytwarzania chudej mieszanki betonowej. Wytwornia powinna byé wyposazona w urzqdzenia
do wagowego dozowania wszystkich skladnikéw, gwarantujqce nastepujqce tolerancjie dozowania, wyrazone w stosunku do masy
poszczegdinych skladnikéw: kruszywo k 3%, cement k 0,5%, woda k 2%. InZynier moze dopuscic objgtosciowe dozowanie wody,
- przewoznych zbiornikow na wode,
- ukiadarek albo rowniarek do rozkladania chudej mieszanki betonowej,
- walcow wibracyjnych lub statycznych do zageszczania lub plyty wibracyjne,
- zageszczarek plytowych, ubijakéw mechanicznych lub malych walcéw wibracyjnych do zageszczania w miegjscach trudno dostepnych.

TRANSPORT

A

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w ,, Wymaganiach ogolnych” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [22]. Cement luzem naleZy przewozi¢ cementowozami, natomiast
cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem.
Kruszywo moina przewozié dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem,

zmieszaniem z innymi materiatami i zawilgoceniem.
Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody,
Transport mieszanki chudego betonu powinien odbywaé sig zgodnie z PN-5-96013:1997 [20].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdine zasady wykonania robét podano w ,, Wymaganiach ogélnych”
5.2. Projektowanie stabilizacji cementowo piaskowej

Przed przystqpieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy InZynierowi do akceplacji projekt
skiadu materialu do stabilizacji cementowo piaskowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegolnych sktadnikow i probki materialéw
pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez InZyniera. Projektowana mieszanka powinna osiqgac wytrzymato$é na
Sciskanie Ry w granicach 5 MPa.

Projektowanie mieszanki chudego betonu polega na:

—  doborze kruszywa do mieszanki,
—  doborze ilosci cementu,

—  doborze ilosci wody.
Krzywa uziarnienia mieszanki minerainej powinna miescic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne wg

PN-8-96013: 1997 [20].



Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych podano w tablicy 3 i na rysunku 17 2.

Uziarnienie kruszywa powinno byé tak dobrane, aby mieszanka betonowa wykazywala maksymalng szczelnosé i urabialnosé przy
minimalnym zuZyciu cementu i wody.
Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej.

Sito o boku oczka Przechodzi przez sito Przechodzi przez sito
kwadratowego (mm) (%) (%0)
63 - 100
31,3 100 od 60 do 85
16 od 60 do 80 od 40 do 67
& od 40 do 63 od 30 do 55
4 od 25do 55 od 25 do 45
2 od 20 do 45 od 20 do 40
) od 15do 35 od 15do 35
0,5 od 7 do 20 od 8 do 20
0,25 od2do 12 od 4do 13
0,125 od0do 5 od 0do 3

Zawartosc cementu powinna odpowiadac wytrzymalo$ci na mieszanki na Sciskanie o Ry w granicach 5 MPa.
Zawartosc¢ wody powinna odpowiadad wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481:
1988 [9] (duzy cylinder, metoda Ii).

Rysunek 1. Graniczne krzywe uziarnienia do chudego betonu od 00 do 31,5 mm.
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Rysunek 2. Graniczne krzywe uziarnienia kruszywa do chudego betonu od 0 do 63 mm.

5.3. Wlasciwosci mieszanki stabilizacji cementowo - piaskowej
Stabilizacja powiania speinia¢ wymagania okreslone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla chudego betonu

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wedfug

1 Wytrzymatosc na sciskanie po 7 dniach, MPa Od 2.5do 5,0 PN-B-06250[10]

2 Wyt}zymalos'c' na Sciskanie po 28 dniach, MPa SMPa PN-B-06250 [] 0]

3 | Nasigkliwosé, % m/m, nie wigcej niz: 9 PN-B-06250 [10]

p Mroz?odgor-r.:f)sc, zmniejszenie wytrzymalosci, %, 20 PN-B-06250 [10]

nie wiecej niz:
5.4. Warunki prrystqpienia do robot
Stabilizacja nie powinna byé wykonywana gdy temperatura powietrza jest nizsza niz 5°C i wyisza niz 25° C oraz gdy podioze jest

zamarzniete.

5.5. Przygotowanie podioia
Podloze pod stabilizacje cementowo piaskowq powinno byé przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w dokumentacyi
projektowej i SST.
5.6. Wytwarzanie mieszanki stabilizacji

Stabilizacje cemeniowo piaskowq nalezy wykonaé o scisle okreslonym skladzie zawartym w recepcie laboratoryjnej nalezy wytwarzad

w mieszarkach zapewniajqcych ciqglosé produkcji i gwarantujqcych otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Skiadniki stabilizacji powinny by¢ dozowane wagowo zgodnie z normq PN-5-96013:1997 [20 ].
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce wbudowania, w sposob zabezpieczony przed

segregacjq i nadmiernym wysychaniem.
5.7. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki stabilizacji
Ukiadanie satbilizacji nalezy wykonywac uktadarkami mechanicznymi, poruszajqeymi si¢ po prowadnicach.

Przy ukladaniu stabilizacji za pomocq réwniarek konieczne jest stosowanie prowadnic. Whudowanie za pomocq réwniarek bez
stosowania prowadnic, moze odbywaé si¢ tylko w wyjatkowych wypadkach, okreslonych w SST i za zgodq InZyniera.

Stabilizacje cementowo piaskowq wykonuje si¢ w jednej warstwie o grubosci od 10 do 20 em, po zageszczeniu. Gdy wymagana jest
wieksza grubosé, to do ukladania drugiej warstwy mozina przystqpic po odbiorze jej przez InZyniera.

Natychmiast po roziozeniu i wyprofilowaniu mieszanki naleiy rozpoczqé jej zageszczanie. Powierzchnia zageszczonej warstwy
powinna miec¢ prawidlowy przekréj poprzeczny i jednolity wyglad.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiqgniecia wskaznika zageszczenia nie mnigjszego niz 0,98 maksymalnego zageszczenia
okreslonego wedlug normalnej préby Proctora zgodnie z PN-B-04481: 1988 [9], (duzy cylinder metoda II). Zageszczenie powinno bycé

zakonczone przed rozpoczeciem czasu wigzania cementu.



Wilgotnosc mieszanki chudego betonu podczas zageszezania powinna byc réwna wilgotnosci optymalnej z toleranciq + 10% i - 20%
Jej wartosci,
5.8. Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowaé roboty, aby unikaé podluznych spoin roboczych, poprzez wykonanie podbudowy na calej
szerokosci koryta.

Jezeli w dolnej warstwie podbudowy wystepujq spoiny robocze, to spoiny w gornej warstwie podbudowy powinny byé wzgledem nich
przesunigte o co najmniej 30 cm dla spoiny podiuznej i 1 m dla spoiny poprzecznej.

5.9. Nacinanie szczelin

W poczqtkowej fazie twardnienia betonu zaleca sie wycigcie szczelin pozornych na glebokosé okolo 1/3 jej grubosci.

Szerokosc nacietych szczelin pozornyeh powinna wynosié od 3 do 5 mm. Szczeliny te nalezy wyciqé tak, aby cala powierzehnia
podbudowy byla podzielona na kwadratowe lub prostokqtne plyty. Stosunek diugosei piyt do ich szerokosci pawinien by¢é nie wigkszy niz od 1,5
do 1,0.

W przypadku przekroczenia gornej granicy siedmiodniowej wytrzymatosci i spodziewanego przekroczenia dwudziestoosmiodniowej
wytrzymatosci na Sciskanie chudego betonu, wyciecie szczelin pozornych jest konieczne.

Alternatywnie mozna utoiyé na podbudowie warstwe antyspekaniowq w postaci:

—  membrany z polimeroasfaltu,
—  geowlbkniny o odpowiedniej gestosci, wytrzymatosci, grubosci i wspdlezynniku wodoprzepuszczalnosci poziomej i pionowej,
= warstwy kruszywa od 8 do 12 cm o odpowiednio dobranym uziarnieniu.

5.10. Pielegnacja stabilizacji

Stabilizacja cementowo piaskowa powinna byc¢ natychmiast po zageszczeniu poddana pielegnacji. Pielegnacja powinna byé
przeprowadzona wediug jednego z nastepujqcych sposobow:
a) skropienie preparatem pielegnacyjnym posiadajqcym aprobate techniczng, w ilosci ustalonej w SST,
b) przykrycie na okres 7 do 10 dni nieprzepuszczalng foliq z tworzywa sztucznego, utoionq na zaktad co najmniej 30 cm i zabezpieczong
przed zerwaniem z powierzchni podbudowy przez wiatr,
¢) przykrycie matami lub widkninami i spryskiwanie wodq przez okres 7 do 10 dni,
d) przykrycie warstwq piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przez okves 7 do 10 dni.
Stosowanie innych Srodkéw do pielegnacji podbudowy wymaga kazdorazowej zgody Inzyniera.
Nie nalezy dopuszczaé zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7 do 10 dni pielegnacji, a po tym czasie
ewentualny ruch budowlany moze odbywac sie wylqcznie za zgodq Inzyniera.

5.11. Odcinek probny

Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy sprzet do produkcji mieszanki betonowej, rozkiadania i zageszczania jest wiasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy whudowanej mieszanki przed zageszczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy
zageszczonej,
— okreslenia liczby przejsé walcow dla uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia podbudowy.
Na odcinku probnym Wykenawca powinien uzy¢ materialow oraz sprzetu do mieszania , rozkladania i zageszczania , jakie bedq
stosowane do wykonywania podbudowy z chudego betonu.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié od 400 m* do 800 ni’, a diugosé nie powinna by mniejsza niz 200 m.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawea moze przystapic do wykonywania podbudowy z chudego betonu po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

5.12. Utrzymanie stabilizacji

Stabilizacja po wykonaniu, a przed uloZeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ chroniona prezed uszkodzeniami. Jezeli Wykonawea
bedzie wykorzystywal, za zgodq InZyniera, gotowq podbudowe do ruchu budowlanego, to powinien naprawié wszelkie uszkodzenia

podbudowy, spowodowane przez ten ruch, na wlasny koszt.

Wykonawca jest zobowiqzany do przeprowadzenia bieiqcych napraw stabilizacji uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikéw
atmosferycznych, takich jak opady deszczu, Sniegu i mroz.

Wykonawea jest zobowiqzany wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadow deszczu, jezeli wystqpi mozliwosc

uszkodzenia stabilizacji
Stabilizacja cementowo piaskowa musi byc przed zimq przykryta co najmniej jednq warstwq mieszanki mineralno-asfaltowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”
6.2. Badania przed priystqpieniem do robot

Przed przystqpieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania cementu, kruszywa oraz w przypadkach watpliwych wody i
przedstawic wyniki tych badan InZynierowi do akceptacyi.



6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy z chudego betonu podano w tablicy 5.

6.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa nalezy okresli¢ przy kazdej zmianie rodzaju kruszywa i dla kazdej partii. Wiasciwosci kruszywa powinny byc
zgodne z wymaganiami normy PN-5-96013:1997(20].

6.3.3. Wiasciwosci wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wedtug PN-B-32250:1988 [18].
6.3.4. Wlasciwosci cementu

Dia kazdej dostawy cementu nalezy okresli¢ wiasciwosci podane w tablicy 2.
6.3.5. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badan nalezy pobierad z wytwérni po wymieszaniu kruszyw, a przed podaniem cementu. Badanie naleZy wykonaé zgodnie
z normq PN-B-06714-15:1991 [11].
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna by¢ zgodna z recepiq.

6.3.6. WilgotnoSc mieszanki stabilizacji

Wilgotnosé mieszanki do stabilizacji powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej w recepcie z tolerancjq + 10%, - 20%
Jjef wartosci.

6.3.7. Zageszczenie podbudowy

Mieszanka chudego betonu powinna byc zageszczana do osiqgnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 maksymalnego
zageszczenia laboratorynego oznaczonego zgodnie z normalng probg Proctora (metoda II), wedlug PN-B-04481:1988 [9].

6.3.8. Grubosc podbudowy

Grubosé¢ warstwy nalezy mierzyé bezposrednio po jej zageszczeniu. Grubosé podbudowy powinna byc zgodna z dokumentacjq
projektowq z toleranciq k I cm.

6.3.9. Wytrzymalosc na $ciskanie mieszanki stabilizacji cementowo - piaskowej

Wytrzymalo$é na sciskanie okresla si¢ na probkach walcowych o srednicy i wysokosci 16,0 cm. Prdbki do badan nalezy pobierac z
miejsc wybranych losowo, w Swiezo rozloionej warstwie. Probki w ilosci 6 sztuk nalezy formowad i przechowywac zgodnie z normq PN-S-
96013: 1997 [20]. Trzy probki nalezy badaé po 7 dniach i trzy po 28 dniach przechowywania. Wyniki wytrzymatosci na Sciskanie powinny byc
zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

6.4.2. Szerokosé podbudowy

Szerokosé podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacjq projektowq z tolerancjq +10 cm, H5 em.
Na jezdniach bez kraweinikow szeroko$é podbudowy powinna by¢ wieksza o co najmniej 25 cm od szerokosci warstwy na niej
ukladanej lub o wartosé wskazang w dokumentacji projektowey.

6.4.3. Rownosé¢ podbudowy

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowq latq lub planografem, zgodnie z normq BN-68/8931-04 {23].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowq latq.
Nieréwnosci podbudowy nie mogq przekraczac:

&= 9 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dia podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny byc zgodne z dokumentacjq projekiowq z tolerancjq £ 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokoSciowe podbudowy

Rzedne wysokosciowe podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq z tolerancjq +1 cm, H em.



6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O3 podbudowy w planie powinna byc zgodna z dokumentacjq projekiowq z tolerancjq k 3 em dla autostrad i drég ekspresowych i k5
cm dla pozostafych drog.

6.4.7. Grubosé podbudowy

Grubosé podbudowy powinna byc zgodna z dokumentacjq projektowq z tolerancjq:
- dla podbudowy zasadniczej k I cm,
— dla podbudowy pomocniczej +1 em, H2 cm.

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” oraz Umowa z Wykonawceq .
ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawq platno$ci sq ustalenia zawarte w Umowie,






D-08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
1. Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqee wykonania i odbioru robot

zwiqzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu

robot opisanych wyzej.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdl zwiqzanych z ustawieniem betonowege obrzeza
chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajqce jednostronnie lub dwustronnie ciqgi komunikacyjne
od terencw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

L.5. Ogolne wy.r;n agania dotyczqce robot
Ogélne wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt

2.2. Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sq:

—  obrzeia odpowiadajgece wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,

— cement wg PN-B-19701 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.4. Befonowe obrzeia chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawione na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza ] b h r
0 75 /] 20 3
" 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3




[ 100 8 30 3 ‘|

2.4.2. Dopuszczalne odchylki wymiarow obrzeiy

Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzeZy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytha, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I k8 ki2
b, h k3 k3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny byé bez rys, pekniec i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny

byc rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczaé wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestosé lub wypuklosé powierzchni i krawedzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajgcych  powierzchnie  gdrne 0 ;
i uszkodzenia (scieralne) nedopuszczatne
krawedzi i narozy ograniczajqcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2 2

diugosé, mm, max 20 40

glebokosé, mm, max 6 10

2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiadac wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6].
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiadaé wymaganiom podanym w SST D-08.01.01 , Kraweziniki
betonowe” pht 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

Transport obrzezy zgodnie z wymaganiami producentu
5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdine zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadac wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokoSci dna wykopu ew. konstrukeji
szalunku.



5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeia moze stanowic rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (lawa) ze 2wiru lub piasku, o grubosci
warstwy od 3 do 5 cm po zageszezeniu. Podsypke (lawe) wykonuje sie przez zasypanie koryta swivem lub piaskiem i zageszczenie z
polewaniem wodq.

5.4. Ustawienie betonowych obrzeiy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podiozu w miejscu i ze Swiattem (odleglosciq gornej powierzchni
obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna Sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, 2wirem lub miejscowym gruntem przepuszezalnym, starannie ubitym,
Spoiny nie powinny przekraczaé szerokoici 1 cm. Nalezy wypelnic je piaskiem lub zaprawq cementowo-piaskowq w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscic i zmy¢ wodq. Spoiny muszq byé wypetnione calkowicie na petng glebokodé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed priystqpieniem do robot

Przed przystqpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia betonowych
obrzezy chodnikowych i przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyglqdu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen
wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci i glebokosci
uszkodzen nalezy wykonac za pomocq przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnosciq do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021 [4].

Sprawdzenie kszialtu { wymiardw elementow nalezy przeprowadzic z dokladnosciq do 1 mm przy uzyeiu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie kqtéw prostych w narozach elementow wykonuje sie przez
przyloienie kqtownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z dokladnosciq do 1 mm.Badania pozostalych materiaiéw
powinny obejmowac wszystkie wlasciwoici okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdzac wykonanie:

a) koryta pod podsypke (lawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podivia z rodzimego gruntu piaszezystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku -zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosic k2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

—  niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosic kI em na kazde 100 m diugosci obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywac catkowite wypelnienie badanej spoiny na petng
glebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowq jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Iniyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2, Odbidr robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajqeych i ulegajqcych zakryciu podlegaja:
—  wykonane koryto,
—  wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawgq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






D.09.01.01. ZIELEN DROGOWA

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszef szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce
wykonania i odbioru robot zwiqzanych z humusowaniem i obsianiem trawq

Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych wyzej

Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotvezq zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
— plantowaniem powierzchni pod trawniki,
—~ zaktadaniem i pielegnacjq trawnikow,
—  humusowaniem i obsianiem zestawem nasion traw.

MATERIALY
Ogdine wymagania dotyczgce materialdw

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
. Wymagania ogolne”
Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadacd nastepujqce charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjgta przed rozpoczeciem robdt budowlanych i zmagazynowana w pryvzmach
nie przekraczajqcych 2 m wysokosci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przerosnieta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby mogq by¢ stosowane komposty, powstajgce w wyniku rozkladu réznych odpadkow
roslinnych i zwierzecych (np. torfu, fekaliéw, kory drzewnej, chwastéw, plewéw), przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposéb i w warunkach zapewniajqcych utrzymanie wymaganych cech i

wskaznikow jakosci kompostu.
Kompost fekaliowo-torfowy - wyréh uzyskuje sie przez kompostowanie torfu z fekaliami i $ciekami

bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadac¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf usyty jako
komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i
osadami z oczyszczalni sciekéw pocelulozowych, przez okres okolo 3-ch miesiecy. Kompost z kory sosnowej
moze byc stosowany jako nawodz organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez
zmieszanie kompostu z glebq.

Nasiona traw

Nasiona traw najczescief wystepujq w postaci gotowych mieszanck z nasion réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna miec oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy wg
ktoref zostala wyprodukowana, zdolnosé kiefkowania.

Wybér gatunkow traw do obsiania skarp nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca sie stosowac mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajqce wymagania PN-
R-65023:1999 i PN-B-12074.1998.

Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zawartosé azotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczgcee sprietu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”



TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczqce transportu
Ogélne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
Trawniki
Wymagania dotyczqce wykonania trawnikow

Wymagania dotyczqce wykonania robot zwiqzanych z trawnikami sq nastepujqgce:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczern,

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemie urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku do gazonéw
lub kraweznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemig urodzajng (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

—  przy zakladaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac sie 2 do 3 cm nad terenem,

— teren powinien by¢ wyrownany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna byé rozécielona rowng warstwq i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

—  przed siewem nasion trawy ziemie nalezy walowad walem gladkim, a potem walem - kolczatkq lub zagrabic,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do polowy wrzesnia,

— na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sq w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m’, chyba ze SST przewiduje
inaczej,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sq w ilosci 4 kg na 100 m’, chyba ze SST przewiduje inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemiq grabiami lub walem kolczatkq,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpilo przez walowanie
kolezatkq, mozna juz nie stosowac walu gladkiego,

—  mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg skiadu podanego w SST.

Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie.

— pierwsze koszenie powinno by¢é przeprowadzone, gdy frawa osiggnie wysokosc okolo 10 em,

— nastepne koszenia powinny si¢ odbywaé w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z I-miesigcznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna przyjac pierwszq polowe
pazdziernika),

— koszenia trawnikéw w calym okresie pielegnacji powinny sie odbywaé czesto i w regularnych odstepach
czasu, przy czym czestosc koszenia i wysokos¢ cigcia, nalezy uzaleiniad od gatunku wysianej trawy,

— chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; Srodki chwastobdjcze o selektywnym dzialaniu
nalezy stosowad z duzq ostroznosciq i dopiero po okresie 6 miesiecy od zalozenia trawnika.

Trawniki wymagajq nawoienia mineralnego - okolo 3 kg NPK na I ar w ciqgu roku. Mieszanki
nawozoéw nalezy przygotowywad tak, aby trawom zapewnic skladniki wymagane w poszczegéinych porach roku:
— wiosnq, trawnik wymaga mieszanki z przewagq azotu,

— od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajqc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawozenie nie powinno zawierac azotu, lecz tylko fosfor i potas.

Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy w sqsiedztwie istniejqcych drzew, nastepuje pogorszenie warunkéw
glebowych, co niekorzystnie wplywa na wzrost i rozwoj tych drzew.

Jezeli istniejgce drzewa nie bedq wycinane lub przesadzane, to w SST powinny byc okreslone warunki
zabezpieczenia drzew na czas trwania budowy oraz po wykonaniu tych robot.

Humusowanie skarp

Humusowanie powinno byé wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinna siegad poza gorng krawed? skarpy i poza podnoze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.



Grubosc pokrycia ziemiq urodzajng powinna wynosic od 10 do 15 cm po moletowaniu i zageszczeniu,
w zaleznosci od gruntu wystepujqcego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigqzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy
wykonywac rowki poziome Iub pod kqtem 30° do 45° o glebokosci od 3 do 5 cm, w odstepach co 0,5 do 1,0.m.
Ulozong warstwe ziemi urodzajnej naleiy zagrabic¢ (pobronowac) i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub
mechaniczne.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogolne”

OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robdt
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarowq jest:
— m’ (metr kwadratowy) wykonania: plantowania, humusowania i obsiania trawq,

ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogdine”

PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






